
使用之前请阅读此说明书
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自动开门机
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用途:木门、金属门或有框门，单向单开或单向双开的纯玻璃门(需配玻璃门专用玻璃夹)

可调性能:可调节开关门速度、停顿时间、角度、闭合力等

门宽度:≤1200毫米

最大承重:150Kg

开门角度:60°-110°可调

安装方法:拉装、推装(对应不同连接臂)

电压:交流100V-240V, 输出24V  DC

开启方式:遥控或按无线手压按钮，方便耐用

质量可靠，近200万次的开关试验寿命，保证长期使用

机器

微波感应器

电锁

金属门禁
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红外非触感应开关

脚感应开关

四键遥控器

门禁一体机

塑脂出门开关
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红外非触感应开关

无线手压开关

安全光幕

1.采用55w高速无刷电机，具有寿命长，噪音小

2

3

.主从联动模式下，可做到主从门的开门顺序，无论怎么遇阻都不会发生改变

4

.电机金属齿轮箱设计，高速比达到高动力，可使用在150kg的门上，可与专门的电插锁配合使用，安全更 有保障

5

.具有推门即开功能

.控制器采用宽电压设计，适用于不同地区的 电压，电机额定功率55W
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1.产品介绍

1



 

尺寸 ：                                      475*81*98mm(L*W*H)

重量：                                       5.5kgs

工作温度：                                 -20℃ ~ +50℃

输入电压：                                 AC 100V -240V

输出电压：                                 24V DC (±10%),3A

开门角度：                                 Max 110°

开门速度：                                 45°/S

关门速度：                                 45°/S

停顿时间：                                 0-20S（可调）

防护等级：                                 IP21

注意：
此参数为零风压下测试所得
建议门体重量在适合范围内，否则使用寿命会有影响。

门重/kg

门宽/cm

最适合范围

极限范围

50

70

90

110

130

150

170

60 70 80 90 100 110 120

2.技术参数
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拉臂尺寸 推臂尺寸

3.自动开门机
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本机满足无障碍建筑要求，使生活更加轻松方便，尤其是对残疾人和儿童，可实现门自动开关，解放双手

配安全光幕使用，更加安全可靠，畅销于国内外各地。



4.部件列表
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开门方向

5.机械安装
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5.1安装示例

拉臂式安装：适合门扇向里开（驱动装置在里面）



开门方向

5.机械安装
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5.1安装示例

推臂式安装：适合门扇向外开（驱动装置在里面）
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452

底板按图示尺寸用8只沉头螺丝，

紧固在门框上。（如钢结构则用

M6*30内六角沉头螺丝固定）

自动门右边安装

52

28

41 125 120 125 41

452

底板按图示尺寸用8只沉头螺丝，

紧固在门框上。（如钢结构则用

M6*30内六角沉头螺丝固定）

自动门左边安装

52

5.机械安装
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5.2 底板安装

拉臂式安装
线材进口线材进口

线材进口线材进口



41 125 120 125 41
452

底板按图示尺寸用8只沉头螺丝，

紧固在门框上。（如钢结构则用

M6*30内六角沉头螺丝固定）

自动门右边安装

41 125 120 125 41
452

底板按图示尺寸用8只沉头螺丝，

紧固在门框上。（如钢结构则用

M6*30内六角沉头螺丝固定）

自动门左边安装

安装底板底部与门

洞之间的距离6mm

安装底板底部与门
洞之间的距离6mm

52

52

注意：推臂式安装中，机组和开门方向相反；

      拉臂式安装中，机组和开门方向一致。

5.机械安装
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5.2 底板安装

推臂式安装

线材进口线材进口

线材进口线材进口

机组安装方向
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1.安装时先将门体打开到90°，将拉臂轮

  子滑进槽里。

2.将拉臂固定座按下图位置摆好。

3.上下移动固定座，使轮子处于滑轨槽中

  间位置，如上图。

4.保持固定座位置，在靠近门体旋转轴心

  孔上打上第一颗螺钉。

5.将门体关上，重复第三步，在另一边打

  上第二颗螺钉。

6.手动开关门几次，看拉臂运行是否流畅，

  如有阻力再将拉臂固定座进行调整。

7.固定最后一颗螺钉。

墙体

门体

开门方向

0-30

5.机械安装
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5.3 拉臂的安装
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30

拉臂固定座安装

拉臂固定座按图示尺寸用3个自攻螺丝

（M5*16），紧固在门扇上。

5.机械安装

10

5.3 拉臂的安装
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25
98

81

注意：

要使用玻璃门滑轨时必须保证玻璃顶部和门洞底部有25mm的间隙

5.机械安装
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5.4 玻璃拉臂的安装



5.机械安装

98

52
1593
.5
墙体

门体
≤250

5.5 推臂的安装

5.5.1纯玻璃门推臂的安装
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5.机械安装
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5.6 玻璃门推臂固定夹的安装

注意：要使用玻璃门推臂时必须保证玻璃顶部和门洞底部有10mm的间隙



5.机械安装
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50 450

注意：
推臂玻璃固定夹按图示尺寸用4个堵头螺丝（M6*12)，紧固在门翼上。

5.6 玻璃门推臂固定夹的安装



5.机械安装

15

5.7 玻璃门推臂固定夹的安装

注意：
将垫片和玻璃夹用4个堵头螺丝（M6*12 )，紧固在玻璃门上。推臂固定座用2个螺丝（M5*8)，
紧固在玻璃夹上

98

52
1593
.5

墙体

开门方向

玻璃夹

门体

≤200

推臂杆

控制机组



5.机械安装
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5.8 驱动装置的安装

机罩的安装与拆卸

机罩

将驱动系统按图示钩挂在已安装好的底板上，用8个内六角圆柱头螺丝紧固



6.电气连接

关门缓冲距离        顺时针方向距离变大
开门缓冲距离        顺时针方向距离变大

1.电锁开关：拨上时每次关到关门位置时自动上锁，拨下时电插锁需要锁信号才能锁。
2.推门即开开关：拨上是开启推门即开，拨下是关闭推门即开。
3.开门方向：拨上为右开，拨下为左开（学习方式：断开电源后，把门体推到打开一半位置，
    接通电源，门若往关门方向走则方向正确，若往开门方向走则方向错误，将第三个拨码开
    关反方向调节，然后重复上述操作。）

4
5
.主从开关：双门同步时主动门拨上，从动门拨下。
.拨上是开启信号屏蔽功能，拨下关闭。

Test:测试按钮，按一次完成一次开关门动作
Learn：遥控学习按键

L1.遥控器学习指示灯(蓝色）
L2 .主门指示灯，主门时4秒闪一次（红色）
L3.从门指示灯，从门时4秒闪一次（绿色）

按钮开关

LED指示灯

开门保持时间   顺时针方向时间变长0-20S可调
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1.UPS+
2.UPS-
3.电锁 +

4.OPEN B

 
5.OPEN A
6.GND
7.+12V
8.+24V

10.+12V
11.GND
12.关门防撞
13.开门防撞

18.GND

14.互锁输入
15.COM
16.互锁输出

17.同步输入

19.同步输出

9.+24V

Motor

关门缓
冲距离

关门
速度

缓冲
速度

开门缓
冲距离

开门
速度

开门停
顿时间

DIP

1. 拨上是关门上锁，拨下信号上锁
2. 拨上是开启推门即开，拨下是关闭推门即开
3. 拨上是右开，拨下是左开
4. 拨上是主门，拨下是从门

L1. 遥控器学习指示灯
L2. 主门指示灯
L3. 从门指示灯

Test

FUSE

Learn

MAXMIN

拨上是打开信号屏蔽功能，拨下关闭5.

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19

L1

L2

L3

3
2
1

L
 N



16.

19.

双门互锁

红
黑

黄
绿

8. 24V
6. GND

4. OPEN-B
6. GND

双门同步
Door A

Door A Door B

Door B

19.

16.

19.

单开时需将控制器17和19短接

GND GND

注意：如果没有接同步线或者接错了控制器会报警，蜂鸣器不叫，四秒内红绿led灯一起闪3次。

6.电气连接
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微波传感器



8. 24V
6. GND

4. OPEN-B
6. GND
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6.电气连接

红色光眼（接收）蓝色光眼（发射）

蓝线中白线

蓝线中铜丝
发射1 接收1

红线中白线

红线中铜丝

蓝色光眼（发射）蓝色光眼（接收）

红线中白线

红线中铜丝 蓝线中白线

蓝线中铜丝

E R

发射2接收2

ER

R
B

G

R
E

D

R
E

D

AC
12

-2
8V

DC
12

-3
6V

PO
W

ER
:  

A
C

12
-2

8V
/D

C
12

-3
6V

D
IS

TA
N

C
E:

  0
.4

M
 

+24V

+12V

关门防撞

GND

9

10

11

12
开门防撞 13

安全光线连接

脚踏开关

PH
O

TO
C

EL
L

黑色光眼（接收）蓝色光眼（发射）

蓝线中白线

蓝线中铜丝
发射1 接收1

黑线中白线

黑线中铜丝
E R

发射2接收2

ER



6.电气连接
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Open B
Open A

+12V

GND

8

7

6

5

+24V

4

门禁连接

电插锁、磁力锁的连接

UPS- 2电插锁 黑线-

红线+ 电锁+ 3

UPS- 2
电锁+ 3

磁力锁
黑线-

红线+
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+24V

+12V

关门防撞

GND

9

10

11

12
开门防撞13

6.电气连接

安全光幕开关门防撞连线

安全光幕开门防撞连线（optex：OA-EDGE T ）

安全光幕关门防撞连线

}

}
}
}

1. 白色
2. 棕色
3. 绿色
4. 黄色
5. 灰色
6. 粉色
7. 蓝色
8.红色
9. 黑色
10. 紫色

(+)
(-)
通信
常闭
常开
通信
常闭
常开
(+)
(-)

+24V

+12V

关门防撞

GND

9

10

11

12
开门防撞13

AC DC 12-24V

信号输出1

信号输出2

自检测信号

}

}
}
}

1. 白色
2. 棕色
3. 绿色
4. 黄色
5. 灰色
6. 粉色
7. 蓝色
8.红色
9. 黑色

10. 紫色

(+)
(-)
通信
常闭
常开
通信
常闭
常开
(+)
(-)

AC DC 12-24V

信号输出1

信号输出2

自检测信号



7.遥控器的使用

 

 

 

A B
DC

A:  常开 B:  自动 C:  点动开门 D:  全锁FC04:

添加遥控：方法1.  按住控制器学习按钮Learn键，当学习指示灯L1亮蓝色光时松开Learn键，立即按压遥控器ABCD任意按钮，

蓝色灯闪烁，蜂鸣器“嘀”一声，学习成功。

                 方法2.  按住遥控器ABCD任意按钮不松，此时按压控制器学习按钮Learn键，当学习指示灯L1亮蓝色光时松开Learn键，

蓝色灯闪烁，蜂鸣器“嘀”一声，学习成功。

删除遥控：按住控制器学习按钮Learn键5S，当指示灯快速闪烁3次，全部遥控器被删除。

（注意：删除时一定要保持按下学习按钮）
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8.LED灯信息反馈

双开门

主门 从门

正常工作 红色灯4秒闪一次
绿灯不亮

绿色灯4秒闪一次
红灯不亮

学习时 四秒内红色灯亮2秒灭2秒
绿灯不亮

四秒内l绿色灯亮2秒灭2秒
红灯不亮

单开门

正常工作

学习时

led灯  红绿交替亮（1秒交替1次：红色亮同时绿灯灭1秒，
接着红灯灭 同时绿灯亮1秒）

 led灯  红绿交替亮（2秒交替1次：红色亮同时绿灯灭2秒，
接着红灯灭同时绿灯亮2秒）

过流保护           蜂鸣器 一秒叫一声，四秒内 红绿led灯一起闪5次 

电机有问题      蜂鸣器 二秒叫一声，四秒内红绿led灯一起闪4次

都设置为主
门或者从门了     

蜂鸣器不叫，四秒内红绿led灯一起闪2次

没有接同步
线或者接错

蜂鸣器不叫，四秒内红绿led灯一起闪3次
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